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BRUGSANVISNING DIRECTIONS:
Laboratory bench model TPS 28

Indikation for tagndt
indication for line on

Indikering af konstant strem
Indication of current fimit

Center tap

Et indbygget instrument viser
udgangsspeending og -stram.
Maleomraderne er; 24 og 10-30-60 V.

A bullt-ln meter monitors the output
voitage or the cutput current on the .
following meter ranges: 2A and 10-30-60 V.

Y
Udgangsterminaler
Qutput terminals

Indstilling af udgangsspaendingen:

Stil METER pa 60 V.

Drej CURRENT ADJ. helt om med uret for at forhindre
strembegraensning ved lav belastning.

Ved hjeelp af VOLT. ADJ. og instrumentet indstilles
den enskede udgangsspaending.
Belastningsstremmen kan aflases ved at dreje
METER til et af Amp.-omraderne.

Spaendingen pa Center tap er den halve af
udg.spsendingen. Ved at bruge denne opnas en

+ udgangsspaending med tracking.

Indstilling af strembegraenser:

Drej CURRENT ADJ. helt om mod uret.

Drej METER iil et af Amp.-omraderne og kortslut
udgangsterminalerne.

Drej CURRENT ADJ. med uret, indtil instrumentet
viser den enskede max. strem.

Med instrumentomskifteren i stilling Master 2A,
indikeres den strem der gar mellem .

+ udgangsterminal og Center tap, tilsvarende males
mellem Center tap og = terminal i stilling Slave 2A.

Instrumentomskiiter

Justering af udgangsspaending
Voltage ocutput adjusiment

Meter range selectar

Justering af slmnibegtaensning
Cutrent limit adjustment

How to set wanted ouiput voltage:

Set METER on 60 V.

Turn CURRENT ADJ. fully clock wise to avoid current
limit at small joads.

Set the wanted output voltage by use of VOLT. ADJ.
and the instrument.

The load current can be measured by switching
METER to one of the Amp.-ranges.

The voltage on Center tap is half the output voltage.
Using this a tracking *output voltage is possible.

How to set current limit:

Turn CURRENT ADJ. fully anti clock wise.

Turn METER to one of the Amp.-ranges and short
circuit the output terminals.

Turn CURRENT ADJ. clock wise until the instrument
reads the wanted max. current.

With meter range selector 1 pos. Master 2A, the
instrument shows the current between the +output
1erminal and Center tap, same with Center tap and
+ output terminal, the current are indicated in pos.
Slave 2A.
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Schematic diagram
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Kredslebsbeskrivelse,

84-03%30978

Kontrolprint 78-3101782.

Sag 78+84

Funktionsbeskrivelse af print
78-3101782.

Referencen i forsyningen er Ql,
en IM 723, denne er forstabili-
seret med zenerdioden D3.

Referencespzndingen er fastlagt
med R7 og R8 til 14,3Volt.

Den negative hj=zlpespanding
fremkommer af spsndingsdobleren
C3-D2-D4-C5 og stabiliseres

til 15Volt med R6 og D5.

De to spzndinger forsyner Q2
og Q3 som er henholdsvis
strem- og spzndingsmode
differensforstarkere,

R3 er stremmiélemodstand.

Med Pl og P2 justeres henholdsvis
udgangsstrem og spznding.
Referencespazndingen til stren-
maling er yderligere stabiliseret
med R12 og D6.

Udgangen pd Q2 er forbundet med
indgangen p4 Q3 gennem gaten D7,
hvilket medferer at ved stremmode
vil Q2 gennem D7 styre Q3.

Udgangen p& Q3 styrer gennem
transistorerne Q4 og Q5, serie-
transistorerne Q7 og Q8.

Por at formindske den afsatte
effekt i serietransistorerne

er der p4d transformatoren lavet
midtpunkitsudtag, sfledes at Q7

QB8 styres af hjzlpespsndingen
fra D18-C17-R27-D14 pa 4,7TVolt.
De 4,7Volt refererer til basen
af Q7, d.v.s, néar udgangsspand-
ingen er lav vil D13-Q7 lede,
og nér Udgangsspzndingen er hej
vil Q7-Q8-D12 1lede.

Dioderne Dlo og D1l sikrer
kredslebet mod udefra kom-
mende spzndinger.

The reference voltage is set

gennem D13 er forbundet til dette.

Circuit description for PCRB
78-3001782,

The supply reference is Q1 an
LM 723 which is prestabilised
by the zenerdiode D3,

to 14,3Volts.

The negative auxiliary supply
voltage consisti of the voltage
doubler C3-D2-D4-C5 stabilised
by R6 and D5.

These two voltages are applied
to Q2 and Q3 which are current
and voltage amplifiers respec-
tively.

R3 is the output current
sensing resistor.

Pl and P2 controls the output
current and voltage respectively

The reference voltage for the
current amplifier is further
stabilised by R12 and D6,

The output of Q2 is connected
to the input of Q3 via the gate
D7, so in the current mode

Q2 will contrel Q3 via DT.

The output of Q5 controls the
transistors Q4 and Q5 which
are drivers for the series
control elements Q7 and Q8.

To lower the dissipated power
in Q7 and Q8, the transformer
is tapped half way up and Q7
connectied to the tap via D13.
Q8 is controlled by a 4,7Volt
auxiliary supply consisting

of D18-CT7-R27-D14.

The 4,TVolts refer to the

base of Q7, i.e. when the out-
put voltage is low, the D13
and Q7 will go on, and when the
output voltage is high, Q7-Q8-
D12 will go on.

The diodes Dlo and D11 protect
the circuit against extermal
voltages.
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Master-slave
Forprint.
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